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Legende:
Ausriistung Befreiung / Schleichen:
Ki = Kontrolllicht D}—=V—3» Manuelle Befreiung und Schleichen erlaubt Die MA (in beiden Richtungen) in Gleis 2 und
o =QC D = spezifische Befreiungsdistanz Gleis 3 - jeweils mit Loop ausgeriistet - wird
— —— = Euroloop VSEV=3> vs  =ab Vorsignal 33m hinter die entsprechende Balisengruppe
—— = Balisenverlangerungskabel 3} Schleichen erlaubt, P
----------- = Jumperkabel 9 g manuelle Befreiung verboten prolektlert.
F = Festdaten-Balise 3 Manuelle Befreiung und
T = Transparentdaten-Balise Schleichen verboten
FOOT = Transparentdaten-Balisengruppe Balisenfunkti .
FOOF = Festdaten-Balisengruppe alisentunktionen: . . -
e = Gefahrenpunkt (GP) Telegrammtypen in Nominal / Reverse: Situationsplan 17825 ZUW Zurichwald
TH et W - Vegkomekr (e T 2) EdelweissRail
= EI. Weichenmotor = eKtul — - -
= = Kabelverteiler E = Loopankiindigung (Tlg Typ 1, 4 oder 5) Simis IS und ZSI 127 Freig | T. Jones A5N0001085312 PM1| 000 | Version 1
Y - Schienenkontak 7 Bomebsarumchaiong 2 Nur fir internen Gebrauch Prifer | R. Smith HTA 623-123-30D | ELD B
- = Zahlpunkt Achszahler V4 = Betriebsartumschaltung Zahnstange (Tlg Typ 1) ur ur internen (Gebrauc ruter - omi - - Status von
\ = Entgleisungsvorrichtung Die Kilometerpunkte derlBaIisengruFipen (BG km ***) beziehen Siemens Mob|||ty AG Bearb | H. Muster Bearbeitet 26.04.2024 FR 2
sich auf die Referenzbalise (N_PIG = 0).
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Legende:
Ausriistung Befreiung / Schleichen:
) Die MA bei Signal F820/D*820 in Gleis 820 wird
Ki = Kontrolllicht D—V—3» Manuelle Befreiung und Schleichen erlaubt 33m hinter die entsprechende Balisengruppe
o =QC D = spezifische Befreiungsdistanz iektiert
— ——  =Euroloop VSFV—3> vs =ab Vorsignal projektiert.
——— = Balisenverlangerungskabel 3} Schleichen erlaubt,
........... = Jumperkabel 9 9 manuelle Befreiung verboten
F = Festdaten-Balise e Manuelle Befreiung und
T = Transparentdaten-Balise Sehleichen verboten
FOOT = Transparentdaten-Balisengruppe Balisenfunkti .
FOOF = Festdaten-Balisengruppe alisentunktionen: } } -
e = Gefahrenpunkt (GP) Telegrammtypen in Nominal / Reverse: S|tuat|onsp|an 17825 ZUW Zurichwald
= Tastenkasten S = Signalfunktion (Tlg Typ 1) EdelweissRail
? F = El. Weichenmotor w = Wegkorrektur (Tlg Typ 2) — : .
1 =Kabelverteiler E = Loopankiindigung (Tlg Typ 1, 4 oder 5) Simis IS und ZS1 127 Freig | T. Jones A5N0001085312 PM1]000 | version |
v = Schienenkontakt R = Repositioning (Tlg Typ 5) — - - B
- = Zahlpunkt Achszahler V4 = Betriebsartumschaltung Zahnstange (Tlg Typ 1) Nur flr internen Gebrauch Prifer | R. Smith HTA 623-123-30D ELD Status von
\ = Entgleisungsvorrichtung Qie Kilomgterpunkte derlBaIisengrupipen (BG km ***) beziehen Siemens Mob|||ty AG Bearb | H. Muster Bearbeitet 26.04.2024 FR 2
sich auf die Referenzbalise (N_PIG = 0).
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